Fig. 1 




Fig. 2 



11 



11 



15 



19 



"Ft 
12 



13 



U- 



Commun i cation 
Circuit 



16 



Con t r o 1 
Circuit 



17 



ig. 3 



J! 



Drive 
Circuit 




A1 ( A2 - An ) 



Power ON 



ID=I n i t i a 1 Value 
IC SWOFF 



-S1 



Receive communication 




I D=P redetermined Value 
ICSW=ON 



S5 



NO 



Process content 
of command 



S7 










-»-» 










a> 


CD 




CO 


a> • — ■ 


l-i 


^» o 


O 


CO 






a 


o 


o 


O 








CJ> 



o 



CO 
CO 



o 



o 



\° II 

— ' h— I 



5 



CO 



ii 

Q 



3 



I 



« « £ 
»-. a ° 

— 1 S 









CD 






a> 






O 


CO 










Con 




o 



bo 
a 



CD 
CO 



O 



1=5 



m 
II 

Q 



cd 



I 

— a 
d o 



o 

a § "I 

. . o o 
o 



OJ 

II 



5 



I 

*-< a ° 

o g r 

bo 



6 03 

O CJ> 

o 



St 



o 
bo 



a o 
3 — • 



o c_> 





4-i 




CD 






CD 




-♦-» 


o 


CO 




cd 






Con 



CO 



< 



CO 

a 



00 



CO 

a 



O 



a> 

UL 



5) 

OH 



o 
o 



Q 



i 

« « 5 
i- a ° 

o g r 

a 

bo 



cd 
o o 
o 



i 

a 



& Q 



3 

I 



i-. rt ° 
bo 



cd 
o c_> 
o 



It 



l 

3 



rn 



O 

a 

bO 



a o 
3 



Cd 



Osl 

II 

Q 



S*5 S 

o g — 

tXO 



W cd 

o o 
c_> 



II 



a 
o 



CO 

o 
c_> 



Q 



5! 



(3 

° O 



o 



o 
o 









CD 






CD 






o 


CO 


t-l 


cd 


-»-» 


s 


Con 



o 
o 



Q 



O 

a 
bo 



I 

(=! O 

S cd 
O o 
O 



II 



I 

£ «=* ° 

o 3 — 



bo 



Q cd 
o CJ> 



m 
II 

Q 



i 

a ° 
o g _ 
a 



bo 



II 

Q 



3 



5 o 



11 

Q 



X 

a 
o 



CO 
O 



c_> 
^3 



II 

Q 
^ i — i 



co 
O 
PL, 

5 



o 



o 

«=! 
bO 



I 

a o 

g cd 
O cj> 
c_> 









CD 






CD 




-#-» 


O 


CO 


t-i 


cd 


-♦— » 




Con 



7 




o 



CO 

o 

-«-» 

o 









CD 






CD 




-♦— » 


O 


CO 




cd 


-»-* 


s 


Con 



CO 



CO 

a 



CO 



ii0 



W) 



O 



HJL 



[UL 



